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Feragatname _ N
Tdm lletim Sistemi Isletmecileri (ISI'ler) tarafindan saglanan bu belge, elektrik iletim sistemi

isletimine iligkin bir kilavuz olusturan 2 Agustos 2017 tarih ve (AB) 2017/1485 sayili Komisyon
Tlzugunin 84. Maddesi uyarinca tim iSi’lerin kesinti koordinasyonu igin varliklarin uygunlugunun
degerlendiriimesine iligkin bir ydntem teklifidir.



Tiim ISI’ler, asagidaki hususlar1 dikkate alarak:

@)

2

@)

Asagidaki gerekgeler ile

Bu belge kesinti (devre harici olma) koordinasyonu (burada bundan boyle “Kesinti koordinasyonu
Varlik Degerlendirme Yontemi Teklifi” veya “Yontem” olarak anilacaktir) icin varliklarin
uygunlugunun degerlendirilmesine iligskin bir Yontem igin bir teklifin gelistirilmesi ile ilgili olarak
tiim iletim Sistemi Isletmecileri (burada bundan bdylem iSI’ler olarak anilacaktir) tarafindan
gelistirilmis ortak bir tekliftir.

Bu Yontem Kapasite tahsisi ve kisit yonetimi hakkinda bir standart kural belirleyen 2015/1222
say1l1 Komisyon Tiiziigi ve Avrupa Parlamentosu ve Konseyinin 13 Temmuz 2009 tarihli ve (EC)
No 714/2009 sayili elektrikte sinir Gtesi alisverisler i¢in sebekeye erisim kosullari hakkindaki
Tiiziigiin (burada bundan sonra “2015/1222 sayili Tiiziik” olarak anilacaktir) yam sira elektrik
iletim sistemi isletmesi hakkinda standart kurallari belirleyen 2 Agustos 2017 tarih ve (AB)
2017/1485 sayilh Komisyon Tiziigiinde (burada bundan boyle “SO GL” olarak anilacaktir)
belirtilen genel ilkeleri ve hedefleri dikkate almaktadir. SO GL’nin amaci isletme giivenliginin,
frekans kalitesinin ve enterkonnekte sistemin ve kaynaklarin verimli kullaniminin korunmasidir. Bu
amagclara ulagilmasinin kolaylastirilmasi i¢in Kesinti koordinasyonunun en azindan her bir senkron
bolge igin, kesinti koordinasyonu bolgelerine gore organize edilen Kesinti siireci ile ilgili varliklarin
tanimlanmasini SO GL’nin 80. Maddesi uyarinca standardize etmesi gerekmektedir. Bu kesinti
koordinasyonu bélgeleri farkli senkron bolgelerde bulunan ISI’leri kapsayabileceginden,
standardizasyon pan-Avrupa seviyesinde olmasi daha iyidir.

SO GL Madde 84 Kesinti koordinasyonu Varlik Yonetim Yontemi Teklifinin yasal temelini
olusturmaktadir. Bu Madde, enterkonnekte iletim sisteminin giivenli isletmesi iizerindeki etkinin
degerlendirilmesi igin koordineli bolgesel kesinti planlamasi siirecinde varliklarin uygunlugunun
belirlenmesi i¢in Yontemin niteliksel ve niceliksel yonlere dayanmasimi gerektirmektedir — bu
varliklar ya bir iletim sistemi veya kapali dagitim sistemi de dahil olmak {izere bir dagitim
sistemidir. Bu yonler igin sunlar temel alimacaktir: “ozellikle: (a) bir ISI'nin kontrol alanimn en az
bir sebeke elemani tizerindeki gerilimler, elektrik akiglari, rotor agist gibi elektriksel degerlerde bir
baska kontrol alaminda yer alan potansiyel bir ilgili varligin emre amadelik durumundaki bir
degisiklik nedeniyle meydana gelen degisikliklerin degerlendirilmesi temeline dayanan niceliksel
yonler. Soz konusu degerlendirme yil oncesi ortak sebeke modelleri temelinde yapilacaktir; (b)
madde (a)’da atifta bulunulan elektriksel degerlerin hassasiyeti ile ilgili esikler. Bu egsikler en
azindan senkron bolge basina uyumlu hale getirilecektir; (C) potansiyel olarak ilgili elektrik tiretim
modiillerinin veya SGU ozelliklerine sahip talep tesislerinin kapasitesi; (d) boyut ve potansiyel
olarak ilgili elektrik iiretim modiillerinin, talep tesislerinin veya sebeke elemanlarimin kontrol
alamina yakinltk gibi konulart iceren ancak bunlaria simirli olmayan niceliksel yonler; (€) farki
kontrol bolgelerini baglayan bir iletim sisteminde veya bir dagitim sisteminde yer alan tiim sebeke
elemanlarimin sistematik ilgisi; ve (f) tiim kritik sebeke elemanlarinin sistematik uygunlugu”. 84.
Madde esit sekilde sunu gerektirir: “Yontem bir ISI'nin Madde 75(1)a uyarinca olusturulmus
kontrol alanimin  disinda bulunan iletim sistemi elemanlarimin ve SGU’larin etkisinin

degerlendirilmesi amacli yontemlerle tutarli olacaktir.”



Bu son sartin saglanmasi i¢in, Kesinti Koordinasyonu Varlik Degerlendirme Yontemi Teklifinin
hiikkiimleri SO GL’nin 75(1)(a). Maddesi uyarinca gelistirilen ortak etki hesaplama yontemi ile
yakindan uyumlu hale getirilmistir.

(4) SO GL’nin 6(6). Maddesi uyarinca, CSA Yontem Teklifinin SO GL’nin amaci {izerinde beklenen
etkisi agiklanmalidir. Asagida sunulmustur. Kesinti Koordinasyonu Varlik Degerlendirme Y &ntemi
Teklifi, genel olarak, SO GL’nin hedeflerine ulasilmasina katkida bulunmaktadir. Yontem, Birlik
genelinde isletme giivenliginin saglanmasi, 6zellikle de, sistem isletimi ve isletme planlamasinin
gelistirilmis koordinasyonu, iletim sisteminin isletimine iliskin bilgilerin seffaflig1 ve giivenilirligi;
ve Birlik'te elektrik iletim sisteminin verimli sekilde ¢alismasi amacina hizmet etmektedir;

(5) Ayrica, Kesinti Koordinasyonu Varlik Degerlendirme Yontemi Teklifi, sebeke giivenligini ve
istikrarim saglamak i¢in, orantisallik ve ayrimcilik yapmama ilkelerinin uygulanmasini; seffafligi;
dahil olan tiim taraflar i¢in en yiiksek genel verimlilik ile en diisiik toplam maliyet arasindaki
optimizasyonu; ve miimkiin oldugunca piyasaya dayali mekanizmalarin kullanilmasini
saglayacaktir.

(6) Sonug olarak, Kesinti Koordinasyonu Varlik Yonetimi Yontem Teklifi, tim ISi’lerin, Ajansin,
diizenleyici kurumlarin ve piyasa katilimcilarinin yararina olacak sekilde SO GL'min genel
hedeflerine katkida bulunacaktir.

ASAGIDAKI KESINTI KOORDINASYONU VARLIK DEGERLENDIRME YONTEMI TEKLIFINI
TUM DUZENLEYICIi KURUMLARA SUNMAKTADIR:

BASLIK 1
Genel Hiikiimler

Madde 1
Konu ve Kapsam

1. Bu teklifte agiklanan ydntem SO GL’nin 84. Maddesi uyarinca tiim iSi’lerin ortak teklifidir.

2. Buyontem SO GL Baglik 3’te tanimlanmis olan kesinti koordinasyonu sartlari igin varliklarin uygunluk
degerlendirmesini kapsayacaktir ve SO GL’nin 2. Maddesinde tanimlanan sekilde tiim iSi’ler, DSi’ler,
KDSI’ler ve SGU’lar igin gegerlidir.

3. SO GL Madde 2(2)’de atifta bulunulan bdlgenin disindaki yetki bolgelerine ait ISi’ler, asagidaki
sartlarla goniillii olarak kesinti koordinasyonu igin varliklarin uygunluk degerlendirmesine
katilabilirler.

a. bunu yapmalarinin teknik olarak uygun olmasi ve SO GL’nin gereklilikleriyle uyumlu olmast;
b. 2. paragrafta atifta bulunulan ISI’ler ile, kesinti koordinasyonu igin varliklarm uygunluk

degerlendirmesine iligkin olarak ayni haklara ve sorumluluklara sahip olacaklarii kabul
etmeleri;

C. 2. paragrafta atifta bulunulan ISi’lerin belirleyebilecegi, kesinti koordinasyonu igin varliklarin
uygunluk degerlendirmesine katilimlarinin goniillii niteligi ile ilgili diger tiim kosullar1 kabul
etmeleri;



d. 2. paragrafta bahsi gegen iSI’lerin bu paragrafta atifta bulunulan iSI’lerin géniillii katiliminin
sartlarini belirleyen bir anlasma yapmis olmalart;

e. Kesinti koordinasyonu igin varliklarin uygunluk degerlendirmesine goniilli olarak katilan
ISP’ler, (a), (b), (c) ve (d)’de belirtilen sartlara objektif uygunluk gosterdiginde, 2.paragrafta
atifta bulunulan iSI’lerin (a), (b), (c) ve (d)’de belirtilen kriterlerin karsilanip karsilanmadigini
kontrol ettikten sonra, SO GL’nin 5(3). Maddesinde belirtilen prosediir uyarinca goniillii olarak
katilmak isteyen ISI’nin alinan bir bagvurusunu onaylamis olmast.

4. 2. paragrafta atifta bulunulan ISI’ler, 3. paragraf uyarinca goniillii olarak kesinti koordinasyonu igin
varliklarin uygunluk degerlendirmesine katilan ISi’lerin yiikiimliiliiklerini yerine getirip getirmedigini
izleyecektir. 3. paragraf uyarinca gonillii olarak Kesinti koordinasyonu igin varliklarin uygunluk
degerlendirmesine katilan bir ISI zorunlu yiikiimliiliiklerine SO GL nin uygulanmasini ve isletilmesini
belirgin sekilde tehlikeye sokacak bicimde uymazsa, 2. paragrafta belirtilen iSI’ler SO GL’nin 5(3).
Maddesinde belirtilen prosediire uygun olarak s6z konusu ISi’nin kesinti koordinasyonu igin varliklarin
uygunluk degerlendirmesi siirecine goniillii katilimini sona erdirecektir.

Madde 2
Tanimlar ve Yorum

1. Bu ydntem amaglar1 dahilinde, kullanilan terimler SO GL’nin 3. Maddesinde, 2015/1222 sayil1 Tiiziikte
ve bunlarda atifta bulunulan mevzuatin diger maddelerinde yer alan tanmimlarin anlamlarina sahip
olacaktir.

2. Bu Yontemin sebeke elemanlarina atifta bulundugu durumlarda, Yiiksek Gerilim Dogru Akim (HVDC)
sistemlerini igermektedir.

2. [llgili tiim iSP’ler iki veya daha fazla kesinti koordinasyonu bélgesini tek bir kesinti koordinasyonu
bolgesi seklinde birlestirmek konusunda anlagmaya varmadigi siirece, Kesinti Koordinasyonu
Bolgesinin Kapasite Hesaplama Bdolgesine esit oldugu kabul edilecektir.

3. ‘NRA’ “ulusal diizenleyici kurum”, “ENTSO-E” ise “ENTSO-E (Avrupa Elektrik fletim Sistemi
Isletmecileri Ag1” anlamina gelmektedir.

BASLIK 2
Tlgili varhklarin belirlenmesi

Madde 3
Etki hesaplama yontemi

1. Etki hesaplama yontemi asagidaki 6zelliklere sahiptir:

a. Bir sebeke eleman, bir elektrik iiretim modiilii, bir ISI’ye bagli bir talep tesisi veya bir baska
iletim sebekesi elemaninin elektrik akis1 veya gerilimi iizerindeki fletim-baglantili DSI /KDSI
sebekesi olabilecek olan bir sebeke elemaninin eksikliginin etkisini karakterize edebilir;

b. SO GL’nin 67. Maddesine gore gelistirilen yil Oncesi ortak sebeke modelleri iizerinde
uygulanabilir;



c. Etki bagil veya mutlak elektrik akis1 veya gerilim degisimi degerine gore karakterize edilir ve

sonug¢ esiklerle karsilastirilabilir.

Her bir iSI, Ek I’de verilen etki hesaplama yontemini ISi’nin kontrol alan1 disinda bulunan ve bir iletim
sistemine baglanmis olan sebeke elemanlarinin, elektrik iiretim modiillerinin ve talep tesislerinin kendi
kontrol alan1 tizerindeki elektrik akis etkisi faktorlerinin hesaplanmasi i¢in uygulayacaktir.

Hesaplama icin kullanilan ortak sebeke modellerinde modellenmis olmalari sartiyla, her bir iSI, Ek I’de
verilmis olan etki hesaplama ydntemini kendi kontrol alan1 disinda bulunan Iletim-baglantili DSI /KDSI
sebekelerine baglanmis olan sebeke elemanlarinin, elektrik iiretim modiillerinin ve talep tesislerinin
kendi kontrol alani tizerindeki elektrik akis etkisi faktorlerinin hesaplanmasi i¢in uygulayacaktir.

Bir ISI’nin kendi kontrol alanindaki elektrik akis etkisi faktorlerinin hesaplanmasinin kendi kontrol
alaninda 6nemli gerilim degisimlerine neden olan sebeke elemanlarini, elektrik iiretim modiillerini ve
talep tesislerini yeterli sekilde kapsamayacagim beklemesi halinde, s6z konusu ISI ilgili varliklar
teklifinin belirlenmesi i¢in gerilim etki faktorlerini kullanma hakkina sahip olacaktir.

4. paragraf uyarinca uygulanabilir olan hallerde her bir iSI, etkilenen ISi’leri gerilim etki faktdrlerinin
hesaplanmasi karar1 hakkinda bilgilendirecek ve Ek I’de verilmis olan etki hesaplama yontemini kendi
kontrol alani diginda bulunan ve bir iletim sistemine bagli olan sebeke elemanlari, elektrik iiretim
modiilleri ve talep tesislerinden meydana gelen kontrol alani iizerindeki bu faktorlerin hesaplanmasi
icin uygulayacaktir.

4. paragraf uyarmca miimkiin olan hallerde, her bir ISI Ek I’de verilmis olan etki hesaplama y&ntemini
kendi kontrol alani disinda yer alan ve iletim-baglantili DSI/KDSI sebekelerine bagli olan sebeke
elemanlari, elektrik iiretim modiilleri ve talep tesislerinden meydana gelen kendi kontrol alani
lizerindeki gerilim etki faktorlerinin hesaplanmasi igin uygulayacaktir. Bu ISI iletim-baglantili
DSI/KDSI sebekelerinin bagl oldugu ve bu paragrafin uygulanmasindan etkilenen iSI’leri gerilim etki
faktorlerinin hesaplanmasi karar1 hakkinda bilgilendirecektir.

[letim-baglantili DSI/KDSI sebekelerinin bagli oldugu ve paragraf 6’nin uygulanmasindan etkilenen her
bir ISI bu iletim-baglantili DSI/KDSI’leri bu uygulama konusunda bilgilendirecektir.

Her bir iSI, dogrudan veya bir DSI/ KDSI aracilig1 ile, bir bagka ISI’nin kontrol alanina baglanmis olan
sebeke elemanlarinin, elektrik iiretim modiillerinin ve talep tesislerinin elektrik akis1 ve/veya gerilim
etkisi faktorlerini hesaplarken SO GL’nin 67. Maddesi uyarinca olusturulmus ortak sebeke modellerini
kullanacaktir.

Madde 4
Etki degerlendirmesi icin dinamik konularin olasi ilgisi

Bir ISI’nin iletim sisteminin giivenli bir sekilde isletimini saglamak icin SO GL’nin 38(6)(b).
Maddesi veya 38(6)(c). Maddesini uygulamas1 gerektiginde, bu ISI bir iletim sistemine bagl olan ve
kontrol alanlarmin disinda bulunan talep tesislerinin, gili¢ iiretim modillerinin ve sebeke
elemanlarinin etkisini degerlendirmek amaciyla dinamik calismalar1 kullanmak igin ilgili ISI’nin
destegini talep etme hakkina sahip olacaktir. Bdyle bir durumda, bu ISi ve ilgili ISI’ler degerlendirme
igin kullanilacak olan modelleri, ¢aligmalari ve kriterleri tanimlayacak ve kendi NRA’larin1 bu



anlagmalar1 konusunda bilgilendirecektir. Bu modeller ve ¢alismalar, SO GL’nin 38. veya 39.
Maddesinin uygulanmasinda gelistirilenlerle tutarli olacaktir.

2. Bir iSI’nin iletim sisteminin giivenli bir sekilde isletilmesini saglamak icin SO GL’nin 38(6)(b).
Maddesi veya 38(6)(c). Maddesini uygulamas: gerektiginde, bu iSI, diger ISI’lere bagl iletim-
baglantilh DSI/KDSI sebekelerinde yer alan sebeke elemanlarinin, elektrik iiretim modiillerinin ve
talep tesislerinin etkisinin degerlendirilmesi i¢in dinamik ¢aligmalar kullanilmasi konusunda ilgili
[SP’lerin destegini istemek hakkina sahip olacaktir. Bu durumda hesaplamay1 yapan ISI iletim-
baglantilh DSI/KDSi’lerin bagli oldugu ISi’leri bu karar hakkinda bilgilendirecek ve SO GL’nin 38.
veya 39. Maddesinin uygulanmasinda gelistirilenlerle uyumlu modeller, ¢aligmalar ve kriterler
kullanacaktir.

3. lletim-baglantili DSI/KDSI’lerin bagl oldugu ve 2. paragrafin uygulanmasindan etkilenen her bir ISI,
bu iletim-baglantihi DSI/KDSI’leri ve bu DSI/KDSI’lere bagli olan ilgili SGU’lar: etkilerinin
degerlendirilmesi i¢in dinamik c¢aligmalarin kullanilmasi karari konusunda bilgilendirecek ve bu
DSI/KDSI’lerden ve SGU’lardan karsilik gelen teknik parametreleri ve verileri isteme hakkina sahip
olacaktir, ancak bu istegin dinamik ¢aligmanin gerekleriyle orantili olmasi gerekir.

4. 3. paragraf uyarinca istendiginde, baglanan iSI’nin kendi sistemlerinin gerekli bdliimiiniin SO GL’nin
38 veya 39. Maddelerinin uygulanmasinda gelistirilen modellere dahil edilmesini saglamak iizere, her
bir iletim-baglantilh DSI/KDSI ve her bir SGU istegin alinmasini takip eden ii¢ ay igerisinde tek bir
uyumlu veri seti saglayacaktir.

5. lletim-baglantili DSI/KDSI’lerin bagli oldugu ve 2. Paragrafin uygulanmasindan etkilenen her bir ISI
gerceklestirilen calismalarin sonuglarmi sdz konusu iletim-baglantili DSI/KDSi’ler ve etkilenen
SGU’lar ile paylasacaktir.

6. 2. paragrafin uygulanmasinda bir veya daha fazla elemanin tanimlanmasi durumunda, dinamik
calismalar1 gergeklestiren ISI ve iletim-baglantili DSI/KDSI’lerin bagh oldugu ISI’ler, bu sonucu

destekleyen gerekcelerle birlikte tanimlanan elemanlar1 NRA'larina bildireceklerdir.

Madde 5
Kesinti Koordinasyonu i¢in ilgili varhklarin tanimlanmasi

1. Her bir ISI, 3. Madde ve uygun oldugu durumlarda 4. Madde, ve asagidaki paragraflar uyarinca ilgili
varliklara iligkin 6nerisini tanimlayacaktir.

2. Her bir ISI, Ek I’de listelenmis olan ve paragraf 1’in uygulanmasinda ilgili varliklara iliskin teklifinin
belirlenmesinde kullanacagi ilgili esik araligi icindeki esik degerlerini sececektir. Esik degerleri, etkisi
bu ISI tarafindan degerlendirilen sebeke elemanina bakilmaksizin ayni olacaktir. Her bir ISI, paragraf
1’in uygulanmasi ile bu esik degerlerini zamaninda ENTSO-E’ye bildirecektir. ENTSO-E bu esik
degerlerini toplayacak ve bunlar1 en az yilda bir kez web sitesinde yayinlayacaktir.

3. Her bir ISI, ilgili varlik teklifine asagidakileri dahil edecektir:

a. 2. paragraf uyarinca segilen ilgili varlik esik degerlerinden daha biiyiik bir etki fakt6riine sahip
olan, kendi kontrol alam1 disinda bulunan tiim iletim sebekesi elemanlari;

b. Bir baska iSI’nin kontrol alanma bagl olan bir iletim-baglantih DSI/KDSI’nin 2. paragraf
uyarinca segilen ilgili varlik esik degerlerinden daha biiyiik bir etki faktoriine sahip olan tiim

sebeke elemanlart,



4.

10.

c. [Ilgili hallerde 4(1). Madde ve 4(2). Maddenin uygulanmasinda tanimlanan elemanlar;
d. Bu ISI’nin kontrol alanim bir bagka iSI’nin kontrol alanina baglayan tiim sebeke elemanlarr;

e. Kendi kontrol alan1 disinda bulunan ve SGU olan ve en az bir etki faktorii 2. paragraf uyarinca
secilen karsilik gelen ilgili varlik esik degerlerinden yiiksek olan tiim Tip D elektrik iiretim
modiilleri ve tiim talep tesisleri. ISI bu elemanlar1 100 MW’ iizerindekilerle simirlandirma
hakkina sahip olacaktir.

Her bir ISI, bir parcasi oldugu kesinti koordinasyonu bélgesinin diger iSi’leri ile koordinasyon

icerisinde, ilgili varliklar teklifine asagidakileri de dahil etme hakkina sahip olacaktir:

a. Kontrol alan1 disinda bulunan ve herhangi bir belirli malzeme veya sistem nedeniyle es zamanl
olarak devre harici olmasi gerekebilecek olan ve kontrol alanimin sistem giivenligini tehdit
edebilecek olan birden fazla sebeke elemaninin kombinasyonlari

b. Kontrol alan1 disinda bulunan, devre harici olmasi es zamanli bolgeler arasinda HVDC

sistemlerin isletilmesi {izerinde etki yaratabilecek olan sebeke elemanlarr;

c. Kontrol alani diginda bulunan ve devre harici olmasi kontrol alaninin isletilmesi lizerinde
kararlilik, koruma fonksiyonlari, kisa devre degerlendirmesi gibi bir etkiye sahip olabilecek

olan sebeke elemanlari.

Bu yontemin onaylanmasindan sonraki 3 ay igerisinde, ve bundan sonra gerekli oldugunda, bir kesinti
koordinasyonu bélgesinin tiim ISi’leri s6z konusu kesinti koordinasyonu bélgesinde koordine edilecek
olan ilgili varliklarin ortak listesini tamimlayacaktir. Bu liste kesinti koordinasyonu bélgesinin 1SI’leri
arasindaki ortak bir anlasma ile hari¢ tutulan elemanlar hari¢ olmak tizere, s6z konusu kesinti
koordinasyonu bélgesine ait olan en az bir ISI tarafindan paragraf 3 ve 4’e gore ilgili varlik olarak teklif
edilen sebeke elemanlari, elektrik iiretim modiilleri ve talep tesisleri olan ve séz konusu kesinti
koordinasyonu bolgesine ait bir ISI kontrol alaninda yer alan tiim elemanlari, igerecektir.

Bir kesinti koordinasyonu bolgesinin tiim ISi’leri 5. paragraf uyarinca tamimlanmis olan listeyi ilgili
kesinti koordinasyonu bélgesi i¢in (AB) 2015/1222 sayili Tiiziikk uyarinca tanimlanmis kritik sebeke
elemanlar1 ile tamamlayacaktir, ancak bunlarin kritik sebeke elemani durumunun tiim yil boyunca
yeterince kararli olmasi1 gerekmektedir.

8. paragraf uyarinca ve SO GL’nin 86(1). ve 88(1). Maddeleri uyarinca iki zorunlu uygunluk
degerlendirmesi arasindaki ilgili varlik listeleri giincellemesi sebeke yapisinda veya {iretim
modiillerinde ve talep tesislerinde beklenen veya meydana gelen ilgili degisikliklere iliskin yeni

bilgilere gore nitel temelde gerceklestirilebilir.

Her bir kesinti koordinasyonu bélgesinin tiim ISi’leri, 1. ila 6. paragrafa gére, ilk degerlendirmeden
sonra her bes yilda bir kesinti koordinasyonu igin harici sebeke elemanlarinin, elektrik tiretim
modiillerinin ve talep tesislerinin uygunlugunu birlikte yeniden degerlendirecektir.

Iki zorunlu uygunluk degerlendirmesi arasinda devreye alinan elemanlarm kesinti koordinasyonu igin
degerlendirme 8. paragrafa uyarinca nitel bir sekilde yapilabilir.

llgili varlik listesinde yer alan bir elemani sahibi bu tiir bir yaklagimi nitel bir temelde kabul etmezse,

[SI’ler 3. Madde ve uygun oldugu durumlarda 4. Madde uyarinca, s6z konusu elemanlarin kesinti
koordinasyonu ile ilgisinin belirlenmesi i¢in etki hesaplama yontemini kullanacaklardir.



Madde 6
Uygulama Program

1. Mevcut ydntemin onaylanmasi iizerine, her bir iISI, SO GL’nin 8(1) Maddesine uygun olarak bu

yontemi internet iizerinde yayinlayacaktir.

Madde 7
Dil

1. Bu Yontemin referans dili ingilizce olacaktir. Siipheye mahal vermemek adima, ISI’lerin bu teklifi
kendi ulusal dil(ler)ine terciime etmesi gerektiginde, SO GL’nin 8(1). Maddesi uyarinca iSI’ler
tarafindan yaymlanmus olan Ingilizce versiyonu ile diger bir dildeki herhangi bir versiyon arasinda
tutarsizliklar olmasi halinde, ilgili iSI’ler, ulusal mevzuata uygun olarak, ilgili ulusal diizenleyici
kurumlara teklifin giincellenmis bir terciimesini saglayacaktir.



Ek I

Al.1 Etki esigi

Glic akist etki faktort, iki temel faktor hesaplanarak degerlendirilmektedir: giic akisi tanimlama etki faktorii

ve gii¢ akisi filtreleme etki faktori. Bu faktorler Al.2'de tanimlanmistir.

Gii¢ akis1
Gii¢ akisi filtreleme Gerilim
Elemanlar seti tanimlama etKi etki etkisi
esigi esigi esigi
Ilgili varlik %15 - 25 %3 -5 0.03-0.05 pu

Al.2 Etki Hesaplama Yontemi

[SI’nin kontrol alam1 disinda bulunan elemanlarin kontrol alami iizerindeki etkisinin hesaplanmasi igin,
asagidaki tanimlar yapilmsgtir:

= t elemam ISi’nin kontrol alani iginde bulunan ve ISI’nin kontrol alan1 disindaki bir elemandan
etkilenen bir sebeke elemanidir;

* relemani ISI’nin kontrol alan1 disinda bulunan ve etkisi degerlendirilen bir sebeke elemanu, elektrik
iiretim modiilii veya talep tesisi elemanidir;

* ielemanlari, ISI’nin kontrol alani i¢inde ya da iSI’nin kontrol alan1 disinda bulunan ve planlanmis
(veya zorunlu) kesintileri temsil etmek tizere baglantisi kesilen sebeke elemanlaridir.

Al.2.1 Gii¢ akis1 etki faktorii
Al.2.1.1 Sebeke elemanlari

Bir sebeke elemaninin (r) etkisi her bir ISI tarafindan asagidaki formiiller kullanilarak degerlendirilecektir:

Ps Pin_i PATLST

id . e =
IFrpfl (in %) = MAXyicrvsveer (- Lpgn_i  PATLSE .100)
f.f Penei-r = Pen-i
IEPM (in %) = MAXyiervsyeer (WJOO)
sn—i

Burada



IFrpf . {Sinin kontrol alanindaki bir r sebeke elemaninin gii¢ akigi tamimlama etki faktorii;, PATL

degerlerindeki farkliliklarin neden oldugu olasi etkileri hesaba katmak i¢in faktor normalize edilmektedir;

IFrpf 7. iSP’nin kontrol alamndaki bir r sebeke elemaninin giic akisi filtreleme etki faktorii; bu faktor
normalize edilmemektedir;

s: Senaryolar. Farkli senaryolardaki HVDC sistemlerinin ve PST'lerin ayarlarinin, senaryolar1 / CGM'leri

gelistirme siireci baglaminda, uyumlu bir sekilde, hdlihazirda tanimlanmis oldugu varsayilmaktadir;

t: Aktif gii¢ farkimin gdzlemlendigi ISI’nin kontrol alam iginde bulunan sebeke elemanidir;

T: iSI’nin kontrol alaninda bulunan, CGM'nin bir pargasi olan ve degerlendirmenin gergeklestirildigi

sebeke elemanlari setidir;

i: formiilii degerlendirirken ag ile baglantis1 kesilmis olarak kabul edilen, ISi’nin kontrol alaninda veya

[SI’nin kontrol alaninin disinda (r ve t elemanlarindan farkli olarak) bulunan sebeke elemanidir;

I: iSI’nin kontrol alaninda veya ISi’nin kontrol alaninin disinda bulunan, sebeke modelinde modellenen,

degerlendirmede olasi kesintisi dikkate alinmasi gereken sebeke elemanlari setidir;

r: Giig akis1 etki faktorii degerlendirilen ve IST’nin kontrol alanmin disinda bulunan sebeke elemanidir;

R: ISI’nin degerlendirilecek olan kontrol alanmnin disinda yer alan sebeke elemanlari setidir;

Pt_;: r sebeke elemam sebekeye bagliyken ve i sebeke elemaninin sebeke ile baglantist kesilmigken r
sebeke elemanindan gegen aktif gii¢ akigidir;

P} _;: i sebeke elemanmin sebeke ile baglantisinin kesilmis oldugu goz oniinde bulundurularak, sebekeye
baglandiginda, r sebeke elemanindan gecen aktif gii¢ akisidir;

Pt_;_,: i sebeke elemani ve r sebeke elemaninin sebeke ile baglantist kesilmisken, t sebeke elemanindan
gegen aktif gili¢ akigidir;

PATLS': Kalict Olarak Kabul Edilebilir iletim Yiiklemesi, t sebeke elemam: tarafindan s senaryosunda
sinirsiz bir siire i¢in kabul edilebilen MVA veya MW cinsinden yiiklemedir;

PATLS": Kalic1 Olarak Kabul Edilebilir Iletim Yiiklemesi, r sebeke eleman: tarafindan s senaryosunda
siursiz bir siire i¢in kabul edilebilen MV A veya MW cinsinden yiiklemedir.

NB: Bir senkron bdlge icerisinde yapilmasi gereken hesaplamalardir. Prensip olarak, r ve t ayn1 senkron
bolge icerisinde olmadiginda IF,PH ve IF P 0°a esittir.

Formiiller, R setine ait her bir r sebeke eleman1 igin, degerlendirmenin gergeklestirildigi i1SI'nin kontrol
alanindaki her t sebeke eleman {izerindeki etkisini degerlendirerek ve olas1 kesintileri (i sebeke elemani)
dikkate alarak uygulanmalidir (Sekil 1 ).

Belirli bir senkron alana baglanan bir elemanin, farkli bir senkron alana bagl baska bir eleman tizerindeki
etki faktori, 0'a esit olacaktir. Senkron bir alan igindeki HVDC baglantilarinin kesintileri, AC

elemanlarinin kesintileri olarak degerlendirilecektir.

Her bir iSI asagidaki kosullar es zamanli olarak karsilandiginda ilgili varliklar teklifi i¢in secilmis olan bir
“r” elemanin siniflandiracaktir:

Glig¢ akis1 tanimlama etki faktorii > Secilen —esik 1

Glig akist filtreleme etki faktorii > Secilen —esik2

Burada Secilen-esik1 ve Secilen-esik2, yukarida Al.1°de verilen araliklar iginden ISI tarafindan 6zel olarak
se¢ilmektedir.




AL2.1.2 Onemli Sebeke Kullanicilar:

Uretim modiilleri ve talep tesisleri i¢in elektrik akis1 etki faktorii sebeke elemanlari igin kabul edilenle ayni
formiil kullanilarak ve bunlar r elemani olarak kabul edilerek, asagidakiler varsayilmak suretiyle
hesaplanabilir:

PE_;: r iiretim modiilii veya talep tesisi (ISI’nin kontrol alani disinda bulunan) sebekeye bagliyken ve i
sebeke elemaninin sebeke ile baglantis1 kesilmigken, t sebeke elemanindan gegen aktif gii¢ akisidir

P} _;: i sebeke elemaninin sebeke ile baglantisinin kesilmis oldugu géz 6niinde bulundurularak, sebekeye
bagli oldugunda aktif elektrik beslemesidir (iiretim modiilii tarafindan tiretilen veya r talep tesisi tarafindan
tiikketilen)

PE_,_: riiretim modiilii veya talep tesisi ve i sebeke elemani ile sebeke baglantis1 kesilmigken, t sebeke
elemanindan gegen aktif gili¢ akisidir

PATLS': Kalic1 olarak Kabul Edilebilir Iletim Yiiklemesi, t sebeke elemam: tarafindan s senaryosunda
sinirsiz bir siire i¢in kabul edilebilen MV A veya MW cinsinden yiiklemedir.

PATL®": s senaryosunda r tretim modiilii veya talep tesisinin MW veya MVA cinsinden tesis edilmis
kapasitesidir.

Sebeke elemanlarinin aksine, bir {iretim modiiliiniin veya talep tesisinin kesintisi iiretim ve talep arasinda
bir dengesizlige yol agar. Uretim ile bir iiretim modiiliiniin/ talep tesisinin planlanmis bir kesinti
durumunun yiikii arasindaki denge iizerindeki etki bir kisitin etkisinden farkhidir. ilk durumda, piyasa
kurallar1 bir denge esitlemesi saglayacak, emre amade olmayan iiretim diger yerel iiniteler tarafindan veya
ithalat yoluyla kompanse edilecektir. Ikinci durumda ise, denge rezerv aktivasyonu ile saglanacaktir. Bu
farkliliklar ayn1 elemanin planlanmig Kesinti durumu ve servis harici olma arasinda sebeke giivenligi
tizerinde farkli etkilere yol agabilir. Sonu¢ olarak, iiretim modiillerinin ve talep tesislerinin kesinti
koordinasyonu ile ilgisinin degerlendirilmesine iliskin etki faktorleri, P'vir hesaplanirken jeneratoriin/ talep
tesisinin bulundugu kontrol alaninin veya kontrol blokunun net dengesinin tekrar saglanmasi yoluyla
hesaplanabilir. S6z konusu tekrar saglama islemi halihazirda iSI’nin kontrol alan1 veya kontrol blokunda
aktive edilmis olan sevk edilebilir jeneratorler igin orantili bir yaklasima gore gergeklestirilecektir.



Al.2.2 Gerilim etki faktorii

Bir IS1’nin ilgili varliklar teklifinin belirlenmesinde gerilim etkisi faktorlerini kullanmaya karar vermesi
durumunda, bir r elemaninin etkisi agagidaki formiil kullanilarak degerlendirilecektir:

)

sn—1"

m
Vb az

mr m
V. Vsn

IFTVZMAXVS,Vm (meM) (

Burada:

IF": Bir r sebeke elemaninin, elektrik iiretim modiiliiniin veya talep tesisinin ISi’nin kontrol alania ait bir
m baglant1 noktasindaki gerilim etki faktoriidiir;

s: Senaryolar. Farkli senaryolardaki HVDC sistemlerinin ve PST'lerin ayarlarinin, senaryolar1 / CGM'leri
gelistirme siireci baglaminda, uyumlu bir sekilde, hdlihazirda tanimlanmis oldugu varsayilmaktadir;

r: ISI’nin kontrol alan1 disinda bulunan ve gerilim etki faktorii degerlendirilen sebeke elemant, elektrik
tireten modiil veya talep tesisidir;

R: ISI’nin degerlendirilecek olan kontrol alan1 disinda bulunan elemanlar setidir
V;T,l{tlt r elemaninin sebeke baglantisi kesilmisken m baglanti noktasindaki gerilimdir
Vs r elemani sebekeye baglanmisken m baglant: noktasindaki gerilimdir

V. m baglanti noktasindaki nominal gerilimdir

Formiiller, R setine ait her bir r sebeke eleman: igin, ISI’nin kontrol alanindaki her n baglant: noktasi
iizerindeki etkisi degerlendirilerek uygulanmalidir. Bir r sebeke elemaninin gerilim etki faktorii, 6nceki
hesaplamalarin maksimum degeridir.

Bu nedenle, gerilim tizerindeki etki faktorii, herhangi bir senaryoda bir r sebeke elemaninin kesintisinden
kaynaklanan herhangi bir dahili m baglanti noktasindaki maksimum Gerilim Sapmasidir. Basitlestirmek
amactyla, gerilim {inite basina ifade edilmektedir. Akiglarin etkisinin aksine, bir sebeke elemaninin gerilim
tizerindeki etkisi biiyiik ol¢lide yiik / iiretim modeline, yani incelenen senaryolardaki sebeke elemaninin
aktif ve reaktif ytlikiine baglidir.

Bir ISI’nin gerilim etki faktorlerini kullanmay: planladigi durumlarda, asagidaki kosul saglandiginda, ISi
ilgili varliklar teklifi i¢in secilen bir “r”” elemanini1 simiflandiracaktir:

Gerilim etki faktori > Secilen esik

Burada, Secilen esik, yukarida AI.1°de verilen araliklar icinden ISI tarafindan &zel olarak secilmektedir.




